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Die Erfindung betrifft cine sclbsttatige Rcgelcin- 
richtung fur Mahdrcscher zur Vcrandcrung der Fahr- 
geschwindigkeit des Mahdreschcrs cntsprcchend dcm 
Erntcgutdurchsatz. 

Es ist bcrcits cine dcrartige .sclbsttatige Rcgclcin- 5 
richtung hcknnnt. bet dcr die Fnhrgescluvindigkoit 
des Mahdreschcrs bci steigendem Enucgutdurehsatz 
vcrmindcrt bzw. bci sinkendem Erntcgutdurchsatz . 
gestcigert wird. Es handclt siclv dabet urn cine selbst- 
fahrende landwirtschaftliche Maschine zur Aufnahme io 
und Behnndlung von Erntcgut, insbesonderc Mah- 
drcscher, mil einem Antriebsmqtor sowic cincrTricb- 
verbindung zwischen dem Motcjr und den Antricbs- 
radem und cincr zweitcn Triebverbindung zwischen 
dem Motor und Einrichtungcn zur Aufnahme und 15 
Behandlung des Erntcgutcs, wobci ein rcgclbares Ge- 
triebc zwischen dcm Motor und den Bodenradcrn 
und cine Vorrichtung zur Messung der Bclastung 
vorgeschen sind, wobci ferner diesc MeBvorrichtung 
auf das regelbare Getriebe cinwirkt, um bei Last- ao 
andcrungen Gcschwindigkcitsandcrungen zu bewir- 
ken, wobei die BelastungsmcBeinrichtung mit eincm 
gegen das in die Maschine cintretende Erntegut be- 
wegbaren Element verschen ist. 

Durch dicsc Rcgclung wird bprcits dpr Vortcil cr- as 
ziclt, daB durch den Miihdrcschcr im wcscntlichcn 
immcr cine cinstclibarc konstautc Erntcgutdurchsatz- 
mcngc hindurchgefuhn wird. Wcnn nun aber Andc- 
rungen dcr Erntcgutzufuhrung auftrctcn, so daB da- 
bci nach dcm Obcngcsagtcn die Fahrgeschwindigkeit 30 
des M.ahdreschers cntsprcchend gcandert wird, so 
hat die bekannte sclbsttatige Rcgclcinrichtung noch 
den Nachteil, daB die Fahrgcsc|iwindigkcit des Mah- 
dreschers sclbstvcrstandlich nicht momcntan auf den 
ncuen Wert ansteigen kann. Mit andcrcn Wortcn, 35 
von' dcm Moment an, in dem dcr Rcgclcinrichtung 
ein cntsprechendcr Tmpuls gegeben wird, braucht dcr 
Mahdrcscher cine mchr odcr weniger groBc Z,cit, um 
auf seine ncuc Fahrgcschwindigkcit zu gclangen. Gc- 
langt z. B. plotzlich cine groBcrc Erntemenge in den 40 
Mahdrescher, so setzt zwar daraufhin sofort die Hcr- 
abrcgelung der Fahrgeschwindigkeit des Mah- 
dreschcrs ein, bis zum cndgUUigcn Errcichcn der 
neucn Fahrgeschwindigkeit gelangt aber die groBere 
Erntcgutmcnge zun'achst unverandert vor die Dresch- 45 
trommel und muO von ihr verarbcitet werden. Ob- 
wohl also die Fahrgeschwindigkeit gcandert wird, 
blcibt dies in eincm gewisscn Zeitabschnitt ohnc jede 
Wirkung auf den Drcschvorgang. Dies fuhrt aber zu 
eincm unvollstandigen Ausdrusch, zu einem erheb- 5° 
lichen Drehmomcntansticg in der Dreschtrommel 
und oftmals zum Verstopfen, insbesondere bei feuch- 
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tern Getrcidc oder sogar zu Bcschadigung dcr 
Drcschorganc. 

Dcr Erfindung liegt nun die Aufgabc zugrundc, 
cine sclbsttatige Rcgclcinrichtung fiir Mahdrcscher 
zu schaflen, bci wclcher dicsc Nachtcilc vermicden 
werden. 

Die Erfindung bestcht darin, daB zusatzlich cnt- 
sprcchend eincm gcringcrcn odcr hohcrcn Erntcgut- 
durchsatz dcr vor der Dreschtrommel angcordnctcn 
Schneide- und/odcr Fordcrorganc die Drchzahl dcr 
Dreschtrommel sclbsttatig hohcr odcr ticfer rcgclbar 
ist. 

' Bci dcr sclbsttatigcn Rcgclcinrichtung nach dcr Er- 
findung konncn nun die oben crwahntcn Schwicrig- 
kcitcn nicht mchr auftrctcn, Dcnn gelangt nunmchr 
cine groBcrc Erntcgutmcnge in die Zufuhrorganc, 
wie dies oben beschrieben wurdc, so wird daraufliin 
neben dcr Herabsctzung dcr Fahrgeschwindigkeit des 
Mahdreschcrs zusatzlich auch noch gicichzcitig die 
Drchzahl dcr Dreschtrommel, wclchc zwcckmaBigcr- 
wcisc in schr lcichtcr Bauart ausfiihrbar ist, crhbht. 
Tnfolgcdesscn kann jctzt auch cine groBcrc Erntcgut- 
mcnge bci Eintrjtt in die nunmchr mit hohcrcr Um- 
fangsgeschwindigkeit umlaufcndc Dresch l rommel 
ohnc Schwicrigkcitcn verarbcitet werden. Bckannl- 
lich zicht cine schncll umlaufcndc Dreschtrommel 
das Erntcgut starker auscinandcr, so daB auch cine 
hohcre Drcschwirkung erzielt wird und die Aus- 
druschvcrluste gqscnkt werden. Nach Durchgang dcr 
groBcren Erntcgutmcnge, d. h. also, wcnn wicder 
einc normalc Erntcgutmcnge in die Dreschtrommel 
gelangt, wird die Drchzahl dcrsclbcn wicder hcrab- 
gesctzt, da sich die Schncid- und/odcr Fordcrorganc 
inzwischen wicder auf eincn gcringcrcn Erntcgut- 
durchsatz eingestellt haben. 

Es ist bereits ein selbst angctricbcncr Mahdrcscher 
bekannt, bei welchem die Drchzahl dcr Drcschlrom- 
jnel mittels einer hydraulischen Slcucrcinrichtung 
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verschicdcn einstcllbar ist. Z^^fccscm Zwcck isl in 
Sichtnahc dcs Maschinistcn e^Fbrchzahlmcsscr fur . 
die Drchzahl dcr Drcsehirommcl angcordnct. Dcr 
Maschinist kann untcr Beobachlung dieses Drehzahl- 
mcssers von seincm Silz aus cinen Mebei dor liydrau- 5 
lischen Stcucrcinrichiung bediencn. Wahrcnd nun; 
beim Mahdrcschcr nach dcr Erfindung cine Rcgcl-- 
cinrichtung verwendet wird, bci dcr also sclbsttatig 
gcmaB cincm vorgcschricbcncn Sollwert Fahrgc- 
schwindigkeit und Drchzahl der Drcsehirommcl ge- 10 
regek werden, crfolgt bei dem zulctzt gcnannicn be- 
kannten Mahdrcschcr lediglich cine Stcuerung der 
Drchzahl der Drcsehirommcl von Hand. Einc solchc 
Stcuerung kann naturgemaB nichl so cinwandfrci, 
aber auch niclu so rasch durcligcfuhri werden, wie 15 
dies mittels einer selbsttatigen Regcleinrichtung mog- 
Hch ist. Vor allcm ist die Stcuerung von der Bcdie- 
nung durch cinen Mascliinisten abhangig, d. h. aber 
auch mehr odcr wenigcr von dem Geschick dessel- 
ben, wie cr den obengenannten Hebel bedient. Auch ao 

durch Unaufmerksamkcii dcs, Maschinistcn kpnnen 
nicht nur insbesondere die Drcsehirommcl mil ihrcn 
Organen gefahrdet werden. AucH die Qualitat dcs 
Ausdrusches kann dabei crheblichen Schwankungen 
unterlicgcn. Dicse NaclUeiic fallen infolgc dcr selbst- as 
tatigen Rcgclung der Fahrgeschwindigkcit und der 
Drchzahl dcr Drcschtrommcl wcg. 

Bei dem oben zucrst gen an n ten bekannten Mah- 
dreschcr ist wahlwcise cine sclbsttatige Rcgeleinrich- 
tung fiir Mahdrcschcr zur Vcrandcrung dcr Fahrge- 30 
schwindigkeii dcs Mahdreschcrs cntsprcchend dem 
Antricbsdrchmomenl der Drcsehirommcl mittels 
cincr DrchmomcnlmcBcinrichlung, die mil cincm bci 
Drchmomentsandcrungen nachgicbigc Verstcllbcwe- 
gungen ausfuhrenden McBglied ausgcrustct ist, vor- 35 
geschen. Es wird also hicr auch wicder nur die Fahr- 
geschwindigkcit dcs Mahdreschcrs gercgelt. Auch 
dicse wcitcre bekannte Einrichtung hat dahcr die 
obengenannten Nachtcilc dcr zulclzt gcnannicn be- 
kannten Einrichtung. 4° 

Einc wcitcre Erfindung bczicht sich auf cine dcr- 
artigc Anordnung, also auf cine sclbsttatige Regcl- 
einrichtung fur Mahdrcschcr zur Vcrandcrung dcr 
Fahrgcschwindigkeit des Mahdreschcrs cntsprcchend 
dem Antricbsdrchmomenl dcr Drcsehirommcl. Die 45 
wcitcre Erfindung bestcht darin,^.daB zus'atzlich ent- 
sprcchend cincm geringcrcn oder hohcrcn Erntegut- 
durchsatz dcr vor dcr Drcschtrommcl angeordnctcn 
Schncidc- und/odcr Fordcrorganc die Drchzahl dcr 
Drcschtrommcl sclbsttatig hohcr' odcr liefer regclbar 50 
ist. 

Mit dicser wciteren crfindungsgcmaBcn selbsttati- 
gen Regcleinrichtung fiir Mahdreschcr* werden diesel- 
ben Vorteilc erziclt, wie bei der oben zucrst genann- 
tcn crfindungsgemaBcn sclbsttatigen Regcleinrichtung 55 

• fiir Mahdrcschcr, wcil auch zusatzlich zur Regelung 
der Fahrgcschwindigkeit wicder, die Drchzahl der 
Drcschtrommcl selbsttatig gercgelt wird. Wahrcnd 
aber jetzt die Fahrgcschwindigkeit abhangig vom 
Drchmomcnt dcr Drcschtrommcl und die Drchzahl 60 
dcr lctztcrcn abhangig vom Durchsatz dcs Erntcgutes 
gercgelt werden, wird bci dcr erstcn crfindungsgema- 
Bcn Regcleinrichtung die Drchzahl dcr Dreschtrom- 

■ *mcl auch abhangig vom Durchsatz des Erntcgutes, 
die Fahrgcschwindigkeit jedoch abhangig vom 65 
Durchsatz dcs Erntcgutes gercgelt. 

In vortcilhafter Wcisc sind Mittcl zur Bcgrenzung 
der Drcschlrommeldrchzahl auf cinen einstcllbaren 


untcrcn Grenzwc^^fcrgcschcn. Dies hat noch wcitcre 
Vorteilc. Sct/.t z.^Mlcr nrnlcguUlurchsatz durch die 
Schncidc- und/odcr Fordcrorganc aus, was bcim 
Durchfahrcn cincr Fehlstclle im Gctrcidcbcstand 
oder bci Wcndemanovcm cintrcicn kann, so bchUlt 
die Drcschtrommcl cine untere Gren/drch/.ahl bei, 
die durch die WirkungsgroBc des Mittels zur Bcgren- 
zung dcr Drcschlrommeldrchzahl jc nach Ernlcbc- 
dingungen und Fruchtarl fcsilcgbar ist. 

In wcitcrcr vortcilhafter Wcisc konnen auch Mittcl 
zur Bcgrenzung dcr groBlmoglichcn Fahrgcschwin- 
digkeit vorgeschen scin. Die Bcgrenzung crfolgt auch 
hicr durch die WirkungsgroBc dcr Mittcl. Es bcstclu 
dann nicht mchr die Gcfahr, daB die Fahrgcschwin- 
digkeit dcs Mahd resellers auf cinen unzulassig hohen 
Wert gesteigert wird. 

Fcrner kann cs vortcilhaft scin, daB Mittcl vorge- 
schen sind, dcrart, daB mil steigender odcr sinkender 
Feuchte des Erntcgutes die cingestcllten Sollwcrtc fiir 
die Fahrgeschwindigkcit und Drcschlrommeldrchzahl 
sclbsttlitig gcsenkl ocjcr fingchpbcn werden, spwic 
gegcbcnenfalls noch zusai/.lfch Hoihsuailg cine Ein- 
stcllung des Drcschspaltes vorgenommen wird. 

Die letztcre MaBnahmc kann auch bci dem oben 
zucrst genannten bekannten Mahdrescher durchge- 
fiihrt werden. 

Damit ist eine weitcrc Stcigerung dcr Qualitat dcs 
Ausdrusches je nach Fcuchtigkcitsgchalt dcs Erntc- 
gutes moglich. 

SchlieBlich ist es! vortcilhaft, daB bci Vcrwcndung 
einer an sich bekannten Erntcgutfordcrschncckc- mit 
einer mit dicser zusammenwirkenden Schncidwannc 
dcr Abstand dcr Schncckc vom Wanncnbodcn odcr 
cine Auslcnkung cincr Aufhangung dcr Schncckc als 
Istwert fiir die GroBc dcs Erntcgutdurchsalzcs dicnt. 

Erntcgutfordcrschncckcn mil cincr mit dicser zu- 
sammenwirkenden Schncidwannc sind an sich bci 
Mahdrcschcrn bcrcits allgcmcin bckannt. Bci dem 
oben zucrst gcnannicn bekannten Mahdrcschcr dicnt 
cine Auslcnkung cincr Fordcrkciicniagcrung als Ist- 
wert fiir die GroBc dcs Erntcgutdurchsalzcs. Durch 
die Ausbildung dcr sclbsttatigen Regcleinrichtung 
nach dcr Erfindung wird in cinfachcr Wcisc dcr Ist- 
wert fiir die GroBc dcs Erntcgutdurchsatzcs dargc- 
stellt. Untcr JstwcYt vcrslcht -man bekanntlich den- 
jenigen Wert cincr an siclf konslant zu haltcndcn 
GroBc, den sie an irgendcinem Moment besitzt und 
dicser Istwcri wird, wie weitcr bckannt, bci cincr 
Regcleinrichtung auf dicse ubcrtragen. Bci Abwci- 
chungen dcs Istwcrtcs vom am Sollwertgcbcr cinge- 
stcllten Sollwert erfolgt automatiscli solange cine 
Nachrcgclung in dem jewcils gewiinschten Sinn, bis 
der Istwert wicder crrcicht ist. 

Die sclbsttatige Regcleinrichtung nach dcr Erfin- 
dung soil nun beispiclswcise an Hand dcr Figur bc- 
schrieben werden.. 

Eine Anderung in dcr Erntcgutbcstandsdichtc fvihrt 
dazu, daB bei konstantcr Fahrgcschwindigkeit dcs 
Mahdrcschers eine groBcre odcr klcincrc Erntcgut- 
mcnge 1 von cincm Schneidorgan 2 erfaBt, geschnit- 
tcn und cincr Fordcrschneckc 3 zugefiihrt wird. Urn 
rechtzeitig einc Drcschtrommcl 5 durch Einstcllcn 
cincr optimalen Drchzahl auf die Schwankungen in 
der Zufiihrmcngc einstcllcn zu konnen, ist cs vortcil- 
haft, bcreils am Anfang der Zwangsfdrdcrorganc, 
also beispiclswcise am Anfang dcr Fordcrschneckc 3 
oder am Anfang eincs Schr'agclevators 4 odcr cincr 
Einlcgetrommel fiir die Drcschtrommcl cinen McB- 


zuordncn. Eine vortcilhaftc I^^grbBc fur den Durch- 
sntz ist durch die Hohcnlagc^Bfrci pcndclnd aufge- 
hangten Fordcrschncckc 3, die auf dem Erntcgut auf- 
licgt, gegeben. Der Abstand der Schncckcngnnge von 5 
cincr Schncidwannc 6 kann als Winkelandcrung der 
pcndclnd aufgehangten Schncckc odcr audi als 
Hdhenvcrnndcrung der Schncckcnachsc Icidu abgc- 
nommcn werden. Urn audi den EinfluB von cinsciti- 
gcr, haufenweiscr Aufnalime von verfilztcm Erntcgut io 
durdi das Schncidwcrk. mit zu bcrucksichtigcn, wird 
die Auslcnkung der Schncckenaufhangung bzw. die 
Hohenverlagcrung der Schncckcnachsc, die in dicsem 
Falle auf beiden Stirnseitcn der Forderschnecke zwei 
verschicden groBe Wcrte aufweist, mit gecigneten is 
MeBmittcln crfaBt. Die crhaltcnen MeBwcrtc werden 
durch cine logischc Schaltung 8 in gecigncter Wcise, 
wie z. B. durch Summierung beidcr, odcr Mittclwcrt- 
bildung odcr Auswahl des groBcrcn der McBwcrte zu 
einem Signal umgeformt. Dieses Signal wird als 1st- ao 
wcrt des Erntcgutdurchsatzcs mit dem fur den Mah- 
dreschcr geeignctcn Sollwcrt in cincr Vcrglcichscin- 
richtung 9 verglichcn. Der Sollwert des Erntcgut- . 
durchsatzes kann durch eincn mit 'der Verglcichsein- 
richtung 9 vcrbundenen SoUwertetnsteller 19 vcr- 05 
scliicdcn je nach Art des Erntcgutcs und den Ernte- 
bedingungen eingestcllt werden. Das Ausgangssignal 
der VergIcichseinrichtung9 J das t>ci einem Unter- 
schicd zwischen Sollwcrt und Istwcrt cntsteht und 
das als RegclgroBe wirkt, nimmt durch eincn Vcr- 30 
starker 10 und cin gccignctcs Slcllglicd 11, wie z. B. 
Variator, Hydromotor, Drchzahlverstcllung bei An- 
tricb durch besonderen Verbrcnnungsmotor oder 
eine gecigncte Schaltung fiir einen. elektrisclicn An- 
irieb, die Andcrung des Obcrsetzungsverhaltnisses 35 
zwischen der Drcschtrommel 5 und einem Dresch^ 
trommelantrieb 12 in der Weise ,vor, daB cin An- 
heben der pendelnd aufgehangten Fordcrschncckc, 
d. h. cine VergroBerung des Erntegutdurchsatzes eine 
Drehzahlerhohung der Dreschtrommclwelle, umge- 40 
kehrt ein Senkcn eine Drehzahlverminderung be- 
wirkt. Durch das Einstellen des SoIIwertes an dem 
Sollwertcinsteller 19 wird die fur einen normalcn 
Durchgang des Erntcgutcs crforderlichc Drchzalil der 
Drcschtrommel 5 fcstgclcgt. Zcigt cs sich als crfor- 45 
.dcrhch, daB die Drchzahl im Lau'fe des Drcschcns 
noch nicht gut gewahlt war, so ist bloB der Sollwert- . 
einstcllcr 19 cntsprcchcnd nach zu vcrstcllcn. 

Wird bei fahrendem Mahdreschcr der Erntegut- 
durchsatz immer klcincr, dann kann die Drehzahl 50 
der Dreschtrommel 5 nicht unter einem vorgeschric- 
bencn untercn Grenzwert vcrstellt werden. Nach dem 
Obengesagten wirkt namlich die RegclgroBe auf das 
Stcliglicd 11 fur den Drcschtrommclantricb 12 cin. 
Es ist nun bei derartigen Rcgclanlagcn allgcmcin be- 55 
kannt, daB dcrartigc Stcllglicder nur bis zu cincm 
Maximal- bzw. Minimalwert verstcllt bzw. in ihrer 
WirkungsgroBc vcrandcrt werden konncn. Sind dicse 
ExtremcinstcIIungcn des Stellglicdcs wahrend des 
Rcgclvorgangcs durch Einwirkcn des 'Regelimpulscs 60 
auf das Stcliglicd crrcicht, dann . kann bckanntltch 
cine wcitcrc automatischc Verlindcrung der Drchzahl 
nicht mchr stattfinden. Auch bei wcitercm Sinkcn des 
Erntcgutdurchsatzcs bis auf 0 blcibt die Drchzahl der 
Dreschtrommel 5 dann'konstant auf dem durch den 65 
Endwert der WirkungsgroBc des nun nicht mehr wei- 
ter verstellbaren Stellgliedes 11. Insbesondere kann 
die Dreschtrommeldrehzahl auf MeBsignaJe des 


, * vn»ic;;cn Kiciiistor iiaim- 

bcdmgi d.rch FfPcllcn im Ues.and odcr l»dn> Ma- 
novneren des Mahdrcschers nidu vn.tcrscluii.cn wcr- 
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dr«rh^ CSC, |T- ? ^'"ecschwinclipkcii des Mai,, 
drcschers abhangig vom Emtecmdurel.sai/ kinn 
nacl, cncm der bcko.micu RcgcWortahrc, vo - 

nommcn werden. *' 

In vorlicgcndem Fall bictct sich als bcsoiulers vor- 
teilhaft an, die Rcgclung dor Fahrgcscliwiiu!i K kcii 
nach dem Antriebsdrehmomcnt an der Welle der 
Drcschtrommel 5 vorzunchmcn. Das Drchmomem an 
der Dreschtrommclwelle wird dann bei konstnnlcr 
Fahrgesciiwindigkcit des Mahdrcschcrs anwachscn, 
wenn der Erntcgutdurchsatz zunimmt und/oder wcun 
bei haufenweiscr Zufuhrmcnge die Dreschtrommel- 
drehzahl nach dem crfindungsgcmaBcn Vcrfahrcn cr- 
hoht wird. Das Drchmomcnt wird mit cincm gecigne- 
ten Drchmomentgcbcr 13 crfaBt und als Signal fiir 
den Vcrglcich mit dem auch mit dem Sollwertcinstel- 
ler 19 cinstcllbarcn Sollwcrt des Drchmomcntcs cincr 
Vergleichscinrichturig 14 zugefuhrt. Das Ausgangs- 
signal der VergleiclVseinrichtung 14, die RegclgroBe, 
bewirkt nach ciner Vcrstarkung in cincm Vcrstarkcr 
15 und durch' cin geeignclcs Stcliglicd 16 cine sinngc- 
maBe Andcrung der Fahrgeschwindigkeit des Mah- 
dreschers, bcispiclsweise durch cntsprechcndc Andc- 
rung des Obcrsetzungsverhaltnisses zwischen cincm 
Fahrgctricbc 18 und cincm Antricbsmotor 17 odcr 
im Fahrgctricbc sclbst. Ein Drchmomcntabfall an-dcr 
Dreschtrommclwelle fiihrt auf dicsem Wcge zu gro- 
Bcren, cin Drchmomcntanstieg zu klcincrcn Fahrgc- 
schwindigkeiten. Fiir Malidrcscher mit automa- 
tischem Getriebe wird durch die oben bcschricbcne 
Wirkungswcisc des Stellglicdcs 16 cine obcrc Grcnz- 
fahrgeschwindigkeit sichcrgestellt, die auch bcim 
Ausbleibcn von Halmgut in den Schncid- und For- 
derorganen oder in der Dreschtrommel nicht ubcr- 
schritten werden kann. 

Liegen groBe Unterschicdc in der Fcuchte des 
Erntcgutcs eines Bcstandcs vor oder andcrt sich die 
Fcuchte durch Wittcrungsbcdingungcn und/oder mit 
der Tagcszcit, so kann dicse mil cincm geeignctcn 
MeBwcrtgcbcr 21 genicsscn werden, der vorzugs- 
wcisc im Fordcrknnal des Sdrragclcvntors 4 angcord- 1 
net wird. Das McBsignal wird in cincm Vcrstarkcr 20 
vcrstarkt und dann der Sollwcrtcinstcllvorrichtung 19 
zugcfiihrt, wo cs. : cntsprcchcnd der gcmcsscncn 
Fcuchte cine Korrcktur der Sollwcrtc fiir die Vcr- 
gleichseinrichtungcn 9 und 14 in Richtung auf opti- 
malc Dreschbcdingungcn und ubcr cine Drcsdikorb- 
verstclleinrichtung 23 die Einstcllung eines optimalcn 
Drcschspaltcs (d. h.. Abstand zwischen Dreschtrom- 
mel 5 und Dreschkorb 22) so vornimmt, daB mit stei- 
gender Fcuchte des Plalmgutcs das cingestclltc 
Niveau der Fahrgeschwindigkeit gesenkt und das der 
Dreschtrommeldrehzahl angchoben sowic die Drcsch- 
spaltwcitc vcrgroBcrt wird. SinngcmaB wird mit ab- 
nehmender Feuchtc umgckchrt gcrcgclt. 

Die in der Figur. dargcstclltc Einrichtung bczicht 
sich auf die oben an zweiter Stcllc genannte Einrich- 
tung nach der Erfin,dung, also auf cine solehe, bei der 
cine Kombination cincr Rcgclung der Drchzahl der 
Drcschtrommel abhangig vom Erntcgutdurchsatz mit 
einer Regelung der Fahrgeschwindigkeit abhangig 
vom Antriebsdrehmomcnt der Dreschtrommel 5 er- 

fpigt. 


Bci dcr obcn an crster angegcbcncn Einrich- 

tung nach dcr Erfindung \^Bffcn die Rcgclungcn mit 
densclbcn Miucln wic in dcr Figur dargestcUt durch- 
gefuhrt. Es wird danu cbcnfalls in ^Combination cin- 
mal auch die Drehzahl dcr DrcsclUronimcl 5 ablian- 
gig vom Erntcgutdurchsatz gercgelt, zum anderen 
nber die Fahrgeschwindigkcit auch abhangig vom 
Emtegutdurchsatz geregelt. 

Patentanspriiche: 
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1. Selbsttatigc Regeleinrichtung fur Mah- 
drescher zur Veranderung der Fahrgeschwindig- 
kcit des MUhdrcschcrs cntsprcchcnd dem Emte- 
gutdurchsatz, dadurch gekennzeichnct, 15 
daB zusatzlich cntsprechend einem geringeren 
odcr hohcren Emtegutdurchsatz dcr vor der 
Dreschtrommel (5) angcordneten Schncide- und/ 
odcr Forderorgane die Drehzahl der Dreschtrom- 
mel (5) sclbsttatig hoher oder ticfer regclbar ist. %o 

2. Selbsttatige Rcgeleinr,ichtung fiir Mah- 
dreschcr zur Veranderung" dcr Fahrgeschwindig- 
kcit des M ah d resellers cntsprechend dem An- 
triebsdrehmomcnt der Dreschtrommel, dadurch 
gekennzeichnct, daB zusatzlich cntsprechend 35 
eincm geringeren oder h6I)crcn Emtegutdurch- 
satz der vor dcr Dreschtrommel (5) angeordneten 
Schneide- und/oder Fdrdcrorgane die Drehzahl 
der Dreschtrommel (5) .selbsttatig hoher odcr tie- 
fer regelbar ist. 

3. Regeleinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB Mittel zur Begren- 
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zung dcr ^^^chtrommcldrchzahl auf cincn ein- 
stcllbarcn^Brcrcn Grcnzwcrt vorgeschen sind. 

4. Regeleinrichtung nach Anspruch 1 odcr 2, 
dadurch gekennzeichnct, daO Mittel zur Bcgrcn- 
zung dcr groGtmoglichcn Fahrgcschwindigkcit 
vorgeschen sind. 

5. Regeleinrichtung nach cincm dcr An- 
* spriichc 1 bis 4, dadurch gekennzeichnct, daO 

Mittel vorgeschen sind, derart, daB mit steigen- 
dcr odcr sinkender Feuchte des Erntcgutcs die 
eingcstelltcn Sollwcrtc fiir die Fahrgeschwindig- 
kcit und Drcschtrommeldrchzahl sclbsttatig gc- 
senkt odcr angchoben werden. 

6. Regeleinrichtung nach Anspruch 5, dadurch 
gekennzeichnct, daB noch zusatzlich sclbsttatig 
eine Einstellung des Drcschspaltcs vorgenommen 
wird. 

7. Regeleinrichtung nach cincm dcr An- 
spruchc.l bis 5, dadurch gekennzeichnct, daG 
bei Verwcndung eincr an sich bekanntcn Erntc- 
gutfordcrschneckc (3) mit eincr mit dicscr zusam- 
menwirkenden Schncidwannc dcr Abstand dcr 
Schnccke vom Wannenboden odcr cine Auslcn- 
kung einer Xufhangung der Schnccke (3) als Ist- 
wcrt fur die GroBc des Erntegutdurchsatzes 
dient. 

In Betracht gezogenc Druckschriften: 
Franzosische Patcntschrift Nr. 1 218 802; 
2Leitschrift >Farm Implement <& Machinery Re- 
views, Bd. 86, H. ; 1022 vom 1. Juni I960, S. 244. 
S. 244. 
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